Hohe Flexibilitat: modularer
Aufbau und intelligentes
Staplermanagement

80-Volt-Drehstromtechnik: hohe
Drehmomente und dynamische

Bewegungsablaufe

TUV-zertifiziertes Steuerungs-
und CAN-Bus-System

Hohe Wirtschaftlichkeit:
zweifache Energieriick-
gewinnung und effektives
Energiemanagement

Ergonomischer Arbeitsplatz

mit elektrisch verstellbarem
Bedienpult

EKX 513-515

Elektro-Kommissionier-/-Dreiseitenstapler (1250-1500 kg)

Die Hochregalstapler EKX 513/515 stehen
far Hochstleistung im |, High-End-Bereich”
des Schmalganglagers. In puncto Flexibilitat,
Wirtschaftlichkeit und Ergonomie setzen sie
erneut MaBstdbe.

Flexibilitat durch Modularitat: Der Jungheinrich-
Systembaukasten mit tber 5 Millionen Kon-
figurationsmoglichkeiten  bietet  Flexibilitat
von Anfang an. Der Vorteil: optimale An-
passung an jede Lager- und Logistikstrategie.
Ein intelligentes Fahrzeugmanagement mit
TUV-zertifiziertem Steuerungs- und CAN-
Bus-System hélt dabei das Leistungsspek-
trum offen fur wechselnde Anforderungen
jeder Art und bietet eine Vielzahl von zu-
satzlichen Sicherheitsmerkmalen.

Leistungsstarke und Energie-Effizienz: die
besten Voraussetzungen fur schnellen Um-
schlag und hohe Wirtschaftlichkeit. Genau
das bietet die Jungheinrich-Drehstromtech-
nik durch héhere Leistungsdaten und noch
mehr Dynamik bei weiter verbesserter Ener-
gieausnutzung. Der Vorteil: volle Einsatz-
fahigkeit Gber 2 Schichten im Normalbetrieb
ohne Batteriewechsel.

Dem EKX-Bediener ertffnet sich dieses hohe
Leistungsvermégen mit spielerischer Leich-
tigkeit. Die Kabine bietet einen groBzligigen
Arbeitsplatz mit ausgezeichneten Sichtver-
haltnissen. Im Mittelpunkt steht dabei das
elektrisch verstellbare Bedienpult:

= [nformationstbermittlung per Farbdisplay.
Wichtige Betriebsdaten werden schnell und
leicht lesbar in Piktogrammen dargestellt.

m Alle Parameter und Programme sind indi-
viduell einstellbar.

m Softkeys zur Steuerung von Funktionen
und Mends.

m Fahr-/Hydrauliksteuerung per Daumenbe-
wegung.

= Zweihand-Bedienkonzept fur ein Hochst-
mal an Sicherheit und Bedienkomfort.
Sensoren registrieren die Berlihrung durch
den Bediener und geben diese Information
an den Bordrechner weiter.

JUNGHEINRICH
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Richtwerte fiir Arbeitsgangbreiten (mm)

bei Schienenfiihrung

PalettengroBen Einstapeltiefe Ast Ast,/VDI Ast,/VDI Ast,/VDI Ast,*
theoretisch theoretisch theoretisch theoretisch praktisch
EKX 513 EKX 515k EKX 515
1200 x 800 1200 1640 3608 3708 4004 +500
1200 x 1200 1200 1640 3967 4067 4363 +500
800 x 1200 800 1440 3971 4071 4367 +500
* Die praktische Umsetzgangbreite ist ein Anhaltswert.
bei Induktivfiihrung
PalettengréBen Einstapeltiefe Ast Ast,/VDI Ast,/VDI Ast,/VDI Ast,*
theoretisch theoretisch theoretisch theoretisch praktisch
EKX 513 EKX 515k EKX 515
1200 x 800 1200 1720 3834 3934 4230 + 1000
1200 x 1200 1200 1720 4221 4321 4617 +1000
800 x 1200 800 1490 4034 4134 4430 +1000

* Die praktische Umsetzgangbreite ist ein Anhaltswert.




Technische Daten nach VDI 2198

1.1 |Hersteller (Kurzbezeichnung) Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich 1.1
1.2 | Typzeichen des Herstellers EKX 513 EKX 515k EKX 515 1.2
S 1.3 |Antrieb Elgktro _ EIe_zktro _ EIe_ktro _ 1.3
§ 14 Bedienung Komm\sswosqlaepr‘-e/rDre\selten- Komm\sswosr%laepr‘-e/rDrewselten- Komm\sswosr%(laegl-e/rDrewsmten- 14
g 1.5 | Tragfahigkeit/Last Q) 1,25 1,5 1,5 1.5
S 1.6 | Lastschwerpunktabstand ¢ (mm) 600 600 600 1.6
¥ | 1.8 |Lastabstand x (mm) 440 440 440 1.8
1.9 |Radstand y (mm) 1826 1926 2222 1.9
1.10 | Mitte Antriebsrad/Gegengewicht z (mm) 280 280 280 1.10
% 2.1 |Eigengewicht inkl. Batterie (s. Zeile 6.5) kg 6350 6750 7900 2.1
'S | 2.2 |Achslast mit Last vorn/hinten kg 5720/1880 6190/2060 6590/2810 2.2
& | 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg 3850/2500 3980/2770 4480/3420 2.3
3.1 |[Bereifung Vulkollan® Vulkollan® Vulkollan® 3.1
,_-ﬁ 3.2 | ReifengroBe, vorn 380x192 380x192 380x192 3.2
§E 3.3 | ReifengroBe, hinten 400x 160 400x 160 400x 160 33
“":‘_i 3.5 |Rader, Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 2/1x 2/1x 2/1x 3.5
3.6 |[Spurweite, vorn b,, (mm) 1208 1308 1308 3.6
4.2 [ Hohe Hubgerist eingefahren h, (mm) 2955 2955 2955 4.2
4.4 |Hub h; (mm) 3500 3500 3500 4.4
4.5 | Hohe Hubgerust ausgefahren h, (mm) 6050 6050 6050 4.5
4.7 | Hohe Schutzdach (Kabine) hg (mm) 2550 2550 2550 4.7
4.8 | Sitzhéhe/Standhohe h, (mm) 430 430 430 4.8
4.11 | Zusatzhub hy (mm) 1780 1780 1780 4.11
4.14 | Standhohe angehoben h,, (mm) 3930 3930 3930 4.14
4.19 | Gesamtlange (ohne Last) I; (mm) 3250 3350 3646 4.19
4.20 [ Lange einschl. Gabelrticken |, (mm) 3164 3264 3560 4.20
4.21 | Gesamtbreite b,/b, (mm) 1210/1400 1210/1500 1210/1500 4.21
4.22 | GabelzinkenmaBe s/e/l (mm) 50x120x1200 50x120x 1200 50x120x 1200 4.22
4.23 | Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 2/B 2/B 2/B 4.23
4.24 | Gabeltragerbreite b, (mm) 480 480 480 4.24
S | 4.25 | GabelauBenabstand bs (mm) 465 465 465 4.25
g 4.27 | Breite Uber Fuhrungsrollen b, (mm) 1500 1600 1600 4.27
Y | 4.29 | Schub, seitlich b, (mm) 1300 1300 1300 4.29
E 4.30 | Schub, seitlich von Mitte Fahrzeug bg (mm) 480 480 480 4.30
E 4.31 [ Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerust m, (mm) 80 80 80 431
S | 4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, (mm) 80 80 80 4.32
& | 4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1200 x800 mm Ast (mm) 1640 1640 1640 4.33
4.35 | Wenderadius Wa (mm) 2106 2206 2502 4.35
4.38 | Abstand Schwenkgabeldrehpunkt lg (mm) 904 904 904 4.38
4.39 | Gesamthub h;+hg (Mmm) 5280 5280 5280 4.39
4.40 | Kommissionierhéhe h;,+1600 (mm) 5530 5530 5530 4.40
4.41 | Abstand Schwenkgabeldrehpunkt-Zahnstange lg—X (mm) 464 464 464 4.41
4.42 | Palettenbreite b,, (mm) 800 800 800 4.42
4.43 | Palettenlange lg (mm) 1200 1200 1200 4.43
4.44 | Lichte Weite Fahrerplatzeinstieg (mm) 420 420 420 4.44
4.45 | Lichte Fahrerplatzhohe innen (mm) 2100 2100 2100 4.45
4.46 | Fahrerplatzbreite auBen by (Mmm) 1440 1440 1440 4.46
4.47 | Breite Schwenkschubrahmen b, (mm) 1440 1440 1440 4.47
4.48 | Breite Ausleger I (Mmm) 172 172 172 4.48
4.49 | Abstand Schwenkgabeldrehpunkt—Gabelriicken r (mm) 154 154 154 4.49
< 5.1 |Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last (SF) km/h 10,5/10,5 10,5/10,5") 10,5/10,5") 5.1
% | 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,42/0,42 0,47/0,47%) 0,47/0,47%) 52
E_‘ 5.3 [ Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45 53
S | 5.4 |[Schubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,25/0,25%) 0,25/0,25%) 0,25/0,253%) 5.4
%’ 5.10 | Betriebsbremse Gegenstrom/generatorisch | Gegenstrom/generatorisch [ Gegenstrom/generatorisch | 5.10
= [ 5.11 | Parkbremse el. Federspeicher/Lamellen|el. Federspeicher/Lamellen|el. Federspeicher/Lamellen| 5.11
6.1 |Fahrmotor, Leistung S, 60 min. kw 7,6 7,6 7.6 6.1
§ 6.2 | Hubmotor, Leistung bei S; 25 % kw 20 20 20 6.2
§ 6.3 |Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein 3 EPzS 465 4 EPzS 620 6 EPzS 930 6.3
Wi | 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitat K V/Ah 80/465 80/620 80/930 6.4
6.5 |Batteriegewicht kg 1238 1558 2178 6.5
@ | 8.1 | Art der Fahrsteuerung AC-Antriebssteuerung | AC-Antriebssteuerung | AC-Antriebssteuerung | 8.1
.g’ 8.4 | Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr dB(A) 68 68 68 8.4
§ 8.6 |[Lenkung elektrisch elektrisch elektrisch 8.6
wv
1) In Verbindung mit Leistungspaket bis 12 km/h méglich
2) In Verbindung mit Leistungspaket bis 0,52 m/s maglich, kombiniertes Heben von Haupt- und Zusatzhub bis 0,7 m/s
3) In Verbindung mit Leistungspaket bis 0,4 m/s méglich

Dieses Typenblatt nach VDI-Richtlinie 2198 nennt nur die technischen Werte des Standard-Gerates. Abweichende Bereifungen, andere HubgerUste, Zusatzeinrichtungen usw. kdnnen andere Werte ergeben.
Anderungen und technische Verbesserungen vorbehalten.



Stand: 04/2008

Standard-Hubgeriist-Ausfiihrungen (mm)
Zweifach-Hubgertst ZT

EKX 513 EKX 515k EKX 515
h, hges (h3+h9) hi, his h, h,
3000 4780 3430 5030 2705 5550 o o o
3250 5030 3680 5280 2830 5800 . . .
3500 5280 3930 5530 2955 6050 o o o
3750 5530 4180 5780 3080 6300 . . .
4000 5780 4430 6030 3205 6550 o o o
4250 6030 4680 6280 3330 6800 . . o
4500 6280 4930 6530 3455 7050 o o o
4750 6530 5180 6780 3580 7300 . . .
5000 6780 5430 7030 3705 7550 o o o
5250 7030 5680 7280 3830 7800 . . .
5500 7280 5930 7530 3955 8050 o o o
5750 7530 6180 7780 4080 8300 . . .
6000 7780 6430 8030 4205 8550 o o o
6250 8030 6680 8280 4430 8800 . . .
6500 8280 6930 8530 4555 9050 o o o
6750 8530 7180 8780 4680 9300 . . .
7000 8780 7430 9030 4805 9550 o o o
7250 9030 7680 9280 4930 9800 . . .
7500 9280 7930 9530 5055 10050 o o o
7750 9530 8180 9780 5180 10300 . .
8000 9780 8430 10030 5305 10550 o o
8250 10030 8680 10280 5530 10800 o .
8500 10280 8930 10530 5655 11050 o .
8750 10530 9180 10780 5780 11300 . .
9000 10780 9430 11030 5905 11550 . .
9250 11030 9680 11280 6030 11800 . .
9500 11280 9930 11530 6155 12050 . .
9750 11530 10180 11780 6280 12300 .
10000 11780 10430 12030 6405 12550 o
Standard-Hubgeriist-Ausfiihrungen (mm)
Dreifach-Hubgerust DZ
EKX 513 EKX 515k EKX 515
h; Nges. (N3+ho) hi Nis h, h,
4000 5780 4430 6030 2550 6550 . . o
4250 6030 4680 6280 2625 6800 . . .
4500 6280 4930 6530 2710 7050 . . o
4750 6530 5180 6780 2795 7300 . . .
5000 6780 5430 7030 2895 7550 . . o
5250 7030 5680 7280 2995 7800 . . .
5500 7280 5930 7530 3095 8050 . . .
5750 7530 6180 7780 3195 8300 . . .
6000 7780 6430 8030 3295 8550 . . o
6250 8030 6680 8280 3395 8800 . . .
6500 8280 6930 8530 3495 9050 . . o
6750 8530 7180 8780 3595 9300 . . .
7000 8780 7430 9030 3695 9550 . . o
7250 9030 7680 9280 3795 9800 . . .
7500 9280 7930 9530 3895 10050 . . o
7750 9530 8180 9780 3995 10300 . .
8000 9780 8430 10030 4095 10550 . o
8250 10030 8680 10280 4195 10800 . .
8500 10280 8930 10530 4295 11050 . .
8750 10530 9180 10780 4395 11300 . .
9000 10780 9430 11030 4495 11550 . .
9250 11030 9680 11280 4595 11800 . .
9500 11280 9930 11530 4695 12050 . .
9750 11530 10180 11780 4790 12300 .
10000 11780 10430 12030 4875 12550 .
10250 12030 10680 12280 4980 12800 .
10500 12280 10930 12530 5045 13050 .
10750 12530 11180 12780 5130 13300 .
11000 12780 11430 13030 5215 13550 .
11250 13030 11680 13280 5300 13800 .
11500 13280 11930 13530 5395 14050 .
11750 13530 12180 13780 5480 14550 .
12000 13780 12430 14030 5565 14550 .
12250 14030 12680 14280 5650 14800 .
12500 14280 12930 14530 5750 15050 .




Vorteile nutzen

Pionier der Drehstromtechnik

Uber 150.000 Jungheinrich Drehstrom-Fahr-
zeuge sind weltweit im Einsatz. Dieses Know-
how spiegelt sich in der heutigen Antriebs-
und Steuerungsgeneration wider:

m Hohe Umschlagleistung.

= Niedriger Energieverbrauch.

m Effektiver Warmehaushalt.

= \Weniger Wartung und VerschleiB.
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Antriebsraum

Hohe Umschlagleistung

= AC-Motoren mit hohem Drehmoment.

= Hohe Beschleunigung, schneller Hub, dyna-
mische Nebenbewegungen.

m Gleichzeitiges Heben/Senken von Haupt-
und Zusatzhub.

m |aufruhiges Schwenkschubsystem mit hoher
Schubgeschwindigkeit.

m Fahrtrichtungs- und hohenabhangige Dia-
gonalfahrt-Geschwindigkeitsprofile.

m Schnellere Arbeitsspiele durch Synchron-
schwenken (optional).

Leistungsmodule (optional)

fiir hochste Flexibilitat

m Modul ,Heben”:
Hubgeschwindigkeit 0,52 m/sec sowie Op-
timierung der Schwenkschubbewegung
durch Lasterkennung (EKX 515).

= Modul , Schwenkschub”:
Maximale Dynamik beim Einstapeln durch
Lasterkennung (EKX 513).

= Modul , Bodentopologie”:
Optimierung der Fahrgeschwindigkeit (bis
12 km/h) auf die Bodenverhaltnisse des La-
gers (in Verbindung mit RFID-Bodensteue-
rung).

= Modul , Tragkraft”:
Hohere Resttragfahigkeit durch Aktiv-Sta-
bilisatoren.

Wirtschaftlicher Energiehaushalt

= Doppelte Energiertickgewinnung durch re-
generatives Abbremsen und Nutzsenken.

m Ldngere Einsatzzeiten mit einer Batterie-
ladung (bis zu 2 Schichten).

m Kirzere Ladezeiten.

m Aktives Energie-/Batteriemanagement.

m | dngere Batterielebensdauer.

m Batterierollen fir schnellen Batteriewechsel.




Vorteile nutzen

Batterieabdeckung

RFID-Bodensteuerung (optional)

m Fahrzeugsteuerung durch Transponder-
technologie.

= Permanente Wegmessung flr exakte Er-
kennung aller Lagerbereiche.

= Hohe Flexibilitdt hinsichtlich Schalt- und
Sicherheitsfunktionen (Gangendsicherung,
Hub-/Fahrabschaltungen, Geschwindigkeits-
reduzierungen).

m Optimierung der Fahrgeschwindigkeits-
Profile auf die Bodentopologie.

Integriertes Jungheinrich-

Personenschutzsystem (PSS)

= \Werkseitige Integration in den Sicherheits-
rechner.

= Projektierung, Inbetriebnahme und Wartung
durch Jungheinrich.

Ergonomie und Komfort

= GroBzlgig dimensionierter Einstieg.

= GroBer FuBraum, einstellbare Kniestltzen.

= Hervorragende Sicht auf Last und Fahrbahn
durch extrem niedrige Schwenkschubfih-
rung und Freisichthubgeruste.

m Gefederter, verstell-/klappbarer Komfortsitz.

m Elektrisch verstellbares Bedienpult mit Farb-
display.

m Folientastatur (Softkey) mit Ziffernblock.

= |ndividuelle Fahrprogramme.

m Schalterloses Zweihand-Bedienkonzept.

= Endlagen-/Ubergangsdampfungen aller Hy-
draulikfunktionen.

Jungheinrich
Vertrieb Deutschland AG & Co. KG

Am Stadtrand 35
22047 Hamburg
Telefon 0180 5235468*
Telefax 0180 5235469*

*Bundesweit nur € 0,14 pro Minute

info@jungheinrich.de
www.jungheinrich.de

Einstieg

Steuerungs- und CAN-Bus-System

= Alle Bewegungen parametrierbar.

m Elektronisch gesteuerte Antriebsradbremse
und verschleiBfreie elektromagnetische La-
mellenbremse an den Lastradern.

m Elektrische Aktiv-Stabilisatoren fur héchste
Tragfahigkeiten bis in groBe Hubhohen (op-
tional).

Inbetriebnahme und Wartung

= Schnelle und sichere Inbetriebnahme durch
Teach-in-Verfahren.

m |ntegriertes Diagnosesystem zur Fernwar-
tung mittels Modem.

= 1000-Betriebsstunden-Wartungsintervall.

m Elektronik mit verschleiBfreier Sensorik.

m Getriebedl im wartungsfreien Drehkranz in
Lebensdauerfillung.

m Drehzahlmessung an den Radern mit Trak-
tionskontrolle und VerschleiBerkennung des
Antriebsrades.

Zuverlassiger Betrieb — hohe Verfiigbarkeit

m Robuste und wartungsfreie Drehstrom-
antriebe ohne VerschleiBteile.

m 70 % weniger Kabel und Stecker durch
CAN-Bus.

m Extrem verwindungssteifes HubgerUst fur
hohe Resttragfahigkeiten und geringe Mast-
schwankungen.

Zusatzausstattungen

= Mechanische Schienenfiihrung.

m Induktive Fihrung fir exakte Fihrung im
Gang ohne mechanische Belastung von
Komponenten.

= Modulare Teleskopgabel in verschiedenen
Ausfuhrungen.

= Komfortpaket , Arbeitsplatz” mit Arbeits-
platzbeleuchtung, Spiegel, Ventilator.

= Radio mit CD-Player und MP3-Schnittstelle.

m Synchronschwenken.

= Mechanische und elektrische Schnittstellen
fur Materialfluss-Managementsysteme.

= Jungheinrich ISM: Informationssystem fur
das Staplermanagement.

m Fahrzeugvorbereitung zur Aufnahme von
Arbeitsbihnen.

= Modulares System von Hub- und Fahrab-
schaltungen sowie Geschwindigkeitsredu-
zierungen.

m Abschaltungen auf dem Fahrerschutzdach.

Bedienpult

Jungheinrich AG

1SO 9001, ISO 14001
Zertifizierungen des Qualitéts-
und Umweltmanagements.

Jungheinrich-Flurférderzeuge
entsprechen den européischen
Sicherheitsanforderungen.

JUNGHEINRICH

Das lohnt sich.

7482.D.5.4.2008.1.s.



