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CRU m n DT 3000 Serie Doppelstock-Hochhubwagen

DT 3040-2.0 ohne Plattform
mechanische Lenkung
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DT 3000 Serie

Spezifikationen

1.1 Hersteller (Kurzbezeichnung) Crown Equipment Corporation
1.2 Typzeichen des Herstellers DT 3040-2.0
Plattformtyp ohne Plattform
%C) Lenkungstyp mechanisch
21138 Antrieb elektrisch
£|14 | Bedienung Gehgerit
g5 Nenntragfahigkeit * Q t 2,0
1.6 Lastschwerpunkt c mm 600
1.8 Lastabstand Initialhub angehoben/abgesenkt X mm 875 /940
1.9 Radstand Initialhub angehoben/abgesenkt y mm 1521 /1589 1593/ 1661
<131 Bereifung Vulkollan
E 3.2 ReifengroBe vorn mm @230 x 70
g 3.3 ReifengroBe hinten mm @82 x110
3|34 |Zusatzrader Stijtzrad mm @125 x 54
g 3.5 Réader Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x+2/2
8136 Spurweite vorne bio | mm 512
EJE’ 3.7 Spurweite hinten b11 mm 370
4.6 Initialhub Hohe eingefahren hs mm 125
4.9 Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 | mm 960/ 1460
4.10 | Radarm Héhe hs mm 83
4.15 | Gabelhdhe abgesenkt hi3 | mm 89
S 4.19 | Gesamtldnge Initialhub angehoben/abgesenkt I1 mm 1986 / 1968 2058 / 2040
2| 4.20 |VorbaumaB Initialhub angehoben/abgesenkt l2 mm 836 /818 908 / 890
ﬁ 4.21 | Gesamtbreite b1 mm 744
SC‘) 4.22 | GabelzinkenmaBe DIN ISO 2331 s/e/l | mm 60 x 186 x 1150
§ 4.24 | Gabeltragerbreite optionale Lange b3 mm 650
S| 4.25 | Gabelspreizung bs | mm 560
O | 431 | Bodenfreiheit mit Last mi mm 17
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 29
4.34.1| Arbeitsgangbreite bei Palette quer Ast mm 2533 2605
4.34.2 | Arbeitsgangbreite bei Palette langs Ast | mm 2435 2507
4.35 | Wenderadius Initialhub angehoben/abgesenkt | Wa | mm 1720/ 1778 1792 /1850
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 6,0/6,0
$ | 5.1.1 | Fahrgeschwindigkeit riickwarts| mit/ohne Last km/h 6,0/6,0
5|52 |Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,18/0,30
% 5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,30/0,30
;,9, 5.7 Steigfahigkeit mit/ohne Last % 6/15
358 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last, 5 min. Leistung % 6/15
5.10 | Betriebsbremse elektrisch
6.1 Fahrmotor Leistung bei S2 60 Min./H-Klasse kW 3,0
g 6.2 Pumpenmotor Leistung bei S3 10 % kW 2,2
g 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, - B
£ Max. BatteriefachgroBBe LxBxH| mm 212 x 624 x 627 284 x 624 x 627
£64 Batteriespannung Nennleistung K5 V/Ah 24 / 230-250 24 /315-375
6.5 Batteriegewicht kg 201 - 223 274 - 302
8.1 Antriebsmodul Antrieb AC-Transistor
10.7 | Schalldruckpegel (Bedienerbereich/Bedienersitz) dB(A) 59
* als Doppelstock-Hochhubwagen 1.000kg + 1.000kg, als Hubwagen 2.000kg und als Hochhubwagen 1.000kg
Hubgeriist
1.2 Typzeichen des Herstellers DT 3040-2.0
Masttyp TL TF
2.1 Eigengewicht ohne Batterie kg 810 840 830 860 950
% ) vorn | kg 1225 1255 1245 1275 1320
g | 22 |Achslast it Last hinten| kg | 1835 1865 1855 1885 1930
8 vorn | kg 875 905 895 925 970
2.3 | Achslast ohne Last hinten| kg 185 215 205 235 280
2| 42 Mast eingefahrene Bauhdhe h1 mm 1270 1430 1270 1430 1740
3| 43 |Freihub h2 | mm - - - - 1355
g 4.4 | Hubhohe ha+h13| mm 1670 2100 1670 2100 2600
< | 45 Hubgeriist Hubgerust ausgefahren | h4 | mm 2100 2500 2100 2500 3025
6.4 Batteriespannung Nennkapazitat Ks \//Ah 24 / 230-250 24/ 315-375




CRU m n DT 3000 Serie Doppelstock-Hochhubwagen

DT 3040-2.0 klappbare Plattform
mechanische Lenkung oder Elektrolenkung
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* 50 mm mit mechanischer Lenkung
**60 mm mit Elektrolenkung
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DT 3000 Serie

Spezifikationen

1.1 Hersteller (Kurzbezeichnung) Crown Equipment Corporation
1.2 Typzeichen des Herstellers DT 3040-2.0
Plattformtyp klappbare Plattform Heckeinstieg ‘seitlicher Einstieg
§ Lenkungstyp mechanisch| elektrisch |mechanisch ‘ elektrisch
2113 Antrieb elektrisch
g 1.4 Bedienung Gehgerat/Standgerat Bedienerstand
2|15 | Nenntragfihigkeit * Q t 2,0
1.6 Lastschwerpunkt c mm 600
1.8 Lastabstand Initialhub angehoben/abgesenkt | x mm 875 /940
1.9 Radstand Initialhub angehoben/abgesenkt | v mm 1593/ 1661
g 3.1 Bereifung Vulkollan
_§ 3.2 ReifengréBe vorn mm | @230 x 70 | @250 x 75 | @ 230 x 70 @250 x 75
'i? 3.3 ReifengréBe hinten mm @82x110
2134 Zusatzrader Stutzrad mm @125 x 54
g 3.5 Réder Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) X+ 2/2
é 3.6 Spurweite vorne bio | mm 512
£ [3.7 | Spurweite hinten bi1 | mm 370
4.6 Initialhub Hodhe eingefahren hs | mm 125
4.8 Sitzhohe bezogen auf SIP/Standhéhe h7 | mm 186 197
4.9 Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 | mm 1056 / 1359 1054 /1323 1249
4.10 | Radarm Héhe hs mm 83
4.15 | Gabelhdhe abgesenkt h13 | mm 89
é 4.19 | Gesamtldnge *** Initialhub angehoben/abgesenkt | |1 mm 2128 /2588 2622 2703
% 4.20 |VorbaumaB *** Initialhub angehoben/abgesenkt | 12 mm 978 /1438 1472 1553
3 14.21 | Gesamtbreite b1 mm 744
_Cg“ 4.22 | GabelzinkenmaBe DIN ISO 2331 s/e/l | mm 60 x 186 x 1150
© |4.24 | Gabeltragerbreite optionale Lange b3 | mm 650
(% 4.25 | Gabelspreizung bs | mm 560
4.31 Bodenfreiheit mit Last m1 | mm 17
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 | mm 29
4.34.1 | Arbeitsgangbreite bei Palette quer Ast | mm 2688 /3115 3150 3240
4.34.2 | Arbeitsgangbreite bei Palette langs Ast | mm 2572 /3017 3052 3142
4.35 | Wenderadius ** Initialhub angehoben/abgesenkt | Wa | mm 1857 / 2302 2337 2427
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h| 6,5/10,5 | 9,6/12,5 | 6,8/10,5 9,8/12,5
S [5.1.1 | Fahrgeschwindigkeit riickwérts| mit/ohne Last km/h| 6,5/10,5 | 9,6/12,5 | 6,8/10,5 9,8/12,5
<§ 5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,18 /0,30
é 5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,30/0,30
Z |57 | steigfahigkeit mit/ohne Last % 6/15
Slss Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last, 5 min. Leistung % 6/15
5.10 |Betriebsbremse elektrisch
6.1 Fahrmotor Leistung bei S2 60 Min./H-Klasse kW 3,0 4,0 3,0 4,0
:@ 6.2 Pumpenmotor Leistung bei S3 10 % kW 2,2
% 6.3 Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, - B
£ Max. BatteriefachgréBe LxBxH| mm 284 x 624 x 627
ﬁ 6.4 Batteriespannung Nennleistung K5 V/Ah 24 /315-375
6.5 Batteriegewicht kg 274 - 302
8.1 Antriebsmodul Antrieb AC-Transistor
10.7 | Schalldruckpegel (Bedienerbereich/Bedienersitz) dB(A) 59
Hubgeriist
1.2 | Typzeichen des DT 3040-2.0
Herstellers Plattformtyp klappbare Plattform Heckeinstieg ‘seitlicher Einstieg
Lenkungstyp mechanisch elektrisch mechanisch ‘ elektrisch
Masttyp TL TF TL TF TL
2.1 Eigengewicht ohne Batterie kg | 930 | 960 |1050| 960 | 990 | 1080 1049 1093 1078
g ) vorn | kg |1310[1325|1370|1370|1385| 1430 1418 1452 1442
S (2.2 Achslast mit Last -
s hinten| kg 1920|1935 |1980|1890 | 1905 | 1950 1933 1943 1938
jo)
S|, 3 Achslast ohne Last Yorn kg | 960 | 975 |1020| 960 | 975 | 1020 1088 1112 1092
hinten| kg | 270 | 285 | 330 | 280 | 295 | 340 263 283 288
2142 Mast eingefahrene Bauhdhe h1 mm | 1270|1430|1740|1270|1430| 1740 1270 1270 1270
2 |43 |Freihub he |mm | - | - [1355] - | - [1355 - - -
g 4.4 Hubhoéhe ha+h13| mm | 1670|2100 2600 | 1670 | 2100 | 2600 1670
2 (a5 Hubgeriist HubgerUst ausgefahren ha mm | 2100|2500 | 3025|2100 | 2500 | 3025 2100

* im Doppelstock-Modus 1000 kg + 1000 kg, im Niederhubwagen-Modus 2000 kg und im Gabelhochhubwagen-Modus 1000 kg
** Initialhub abgesenkt + 58 mm
** Initialhub abgesenkt - 18 mm




CRU m n DT 3000 Serie Doppelstock-Hochhubwagen

DT 3040-2.0 feststehender Bedienerstand mit Heckeinstieg
mechanische Lenkung oder Elektrolenkung
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CRU m n DT 3000 Serie Doppelstock-Hochhubwagen

DT 3040-2.0 feststehender Bedienerstand mit seitlichem Einstieg
Elektrolenkung
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Elektrische Anlage/Batterien
24-\/olt-System mit Nennbatterie-
kapazitaten von 230 Ah bis zu
375 Ah.

Standardausstattung
1. Wartungsfreier Drehstrom-
Fahrmotor (AC)
2. e-GEN® Bremssystem
bietet regeneratives und
reibungsfreies elektrisches
Auslaufbremsen
Die mechanische Bremsung
erfolgt nur als Parkbremse
3. Mit der X10® Deichsel sind
samtliche Fahrzeugfunktionen
nur einen Fingertipp entfernt
4. Umfassende Systemsteuerung
Access 1 2 3% von Crown
o | CD-Display
e Betriebsstundenzahler
e SchlUsselloses Einschalten
per PIN-Code
e Start- und
Betriebszeitdiagnostik
¢ Batterieentladeanzeige und
Hubunterbrechung
e 3 auswahlbare
Fahrleistungsprofile
e Integrierte Diagnose mit
Echtzeit-Funktionen zur
Stérungsbehebung
5. FlexRide™ verringert Schwin-
gungs- und StoBbelastungen
auf ein Minimum durch
Kombination (nur bei klapp-
barer Plattform)
¢ Weiche Bodenmatte mit
integriertem Anwesenheits-
sensor
e Gut gefederte
Bedienerstandaufhdngung
e Komplett gefedertes
Antriebsmodul
6. CAN-Bus-Technologie
7. Robuste Seitenbugel mit
weichen Seitenpolstern
(nur bei klappbarer Plattform)
Elektrischer Notausschalter
Antriebsrad, Stutz- und
Lastrader aus Vulkollan
10. Einfache Lastrader
11. Rampenhaltefunktion
12. Batteriestecker - DIN 160 A
13. Leicht abnehmbare
Stahlverkleidungen
14. Einfacher Batteriezugang dank
klappbarem Batteriedeckel
aus Stahl
15. Mit dem programmierbaren
Fahrgeschwindigkeit-
Wahlschalter kann zwischen
zwei verschiedenen Fahr-
geschwindigkeiten gewahlt
werden
16. Proportionales Heben/Senken
17. Robuste Stutzrader
18. Komplett gefedertes

© ®

Antriebsmodul

19. Weiche Bodenmatte mit inte-
griertem Anwesenheitssensor
(nur bei Gabelstaplern mit
Plattform)

20. Palettenanschlag bei Initialhub
fUr schnelles Doppelstapeln

21. Batteriefachrollen fur
horizontalen Batterieausbau

22. Schutzscheibe aus
Polycarbonat

283. Gabelspitzenmarkierungen

Zusatzausstattung
1. Ohne klappbare Plattform
2. Feststehender Bedienerstand
mit Heckeinstieg
3. Feststehender Bedienerstand
mit seitlichem Einstieg
(nur bei Elektrolenkung)
4. FlexRide™ mit Gewichtsver-
stellung (nur bei feststehendem
Bedienerstand mit Heckeinstieg)
5. Intelligentes
Elektrolenkungssystem
(nur bei Gabelstaplern mit
Plattform)
® Auswahlbare Leistungsprofile
fir Geschwindigkeits-
reduzierung bei Kurvenfahrt

e Funktion Taktile Riickmeldung
analysiert die Betriebs-
bedingungen und passt die
Lenkkrafte flr eine optimierte
Steuerung an

e Aktives Antriebssystem zur
Anpassung des Antriebs-
raddrucks an das sich
andernde Lastgewicht
6. Radarm-Hub-/Senkschalter
auf der linken und rechten
Seite der X10® Deichsel
7. Batteriestecker - SBE 160 rot
8. Gummi- oder Supertrac
Antriebsrad
9. Tandemlastrader
10. Robuste Doppelstlitzrader
11. Kiihlhausausfihrung
12. InfoLink® Vorbereitung
13. SchlUsselschalter
14. Bedienfeld (nicht verfugbar bei
KUhlhausausftihrung)
15. Lastschutzgitter
16. Work Assist™
Zubehorbefestigungsstange
17. Work Assist™ Zubehor
e Stautaschen
e Klemmbrett mit
Scannerhalterung

® Ad-Klemmbrett

e GroBes transparentes
Klemmbrett

* Montagehalterungen flir
WMS-Terminals

18. Sonderfarbe

19. Schutzgitter aus Metall

20. Saubere
12-V-Stromversorgung

DT 3000 Serie

21. 24-V-Stromversorgung

22. GeschweiBte
Gabelmarkierungen

23. Lithium-lonen-
Batterievorbereitung

Elektrik

Optimale Fahr- und Hubgeschwin-
digkeiten sind der abgesicherten
24-V-Hochleistungselektrik zu ver-
danken. Der nahezu wartungsfreie
AC-Fahrmotor sorgt fur kraftige
Beschleunigung und volle Kontrol-
le bei jeder Geschwindigkeit.

Die DT 3000 Serie ist mit
Sensoren ausgestattet, die
Funktionsparameter Uberwachen,
u. a. Lenkung, Lastgewicht, Hohe,
Fahrmodus und Geschwindigkeit,
und die Betriebseinstellungen
auto-matisch an die Bedingungen
anpassen.

Antriebseinheit

Die DT 3000 Serie ist auf die rauen
Einsatzbedingungen im Verla-
dedock ausgelegt. Die robuste
Antriebseinheit verfligt Uber eine
10 mm dicke Schiirze zum Schutz
von Antriebsmodul und Stutzrad-
teilen. Eine 12 mm dicke Schurze
schitzt Batterie und Hubgestan-
ge. Die profilierte Schirze sorgt
fUr eine groBere Bodenfreiheit bei
Arbeiten auf Rampen. Abnehm-
bare Rundum-Stahliverkleidungen
sorgen daflr, dass die innenlie-
genden Komponenten vor StéBen
geschutzt werden und zugleich fur
Wartungsarbeiten leicht zugang-
lich sind.

Komfort

Die DT 3000 Serie umfasst
zahlreiche Designfunktionen zur
Verbesserung des Bedienkomforts
und der Produktivitéat.

Die klappbare FlexRide™ Plattform
verringert die StoBUbertragung auf
den Bediener um mehr als 80 Pro-
zent. Laderampenplatten kdnnen
ohne Reduzierung der Geschwin-
digkeit passiert werden. Fir die
langlebige Plattformaufh&ngung ist
keine Einstellung erforderlich und
die vollelektronischen Induktions-
schalter schlieBen Verlasslichkeits-
probleme aufgrund von Verunreini-
gungen aus.

Die stabilen Seitenbtgel

bestehen aus einem 50 mm
starken Stahlrohr und einem
massiven Befestigungssystem in
C-Profilform. Weiche Seitenpolster
aus Polyurethan sorgen durch ihre
Anordnung fUr ausgezeichnete
Unterstitzung und Komfort.

Technische Daten

Die stabilen Seitenblgel lassen
sich zum bequemen Ein- und
Aussteigen einfach hoch- oder
herunterklappen.

Modelle mit einer festen Plattform
verfligen Uber einen patentierten
Einstiegsleistenschalter, der den
Gabelstapler anhalt, sobald sich
der FuB des Bedieners auBerhalb
der Gabelstaplerkontur befindet.
Niedrige Einstiegshéhe und
-breite, abgerundeter Zugang
erleichtern den Ein- und Ausstieg
in und aus dem Gabelstapler.

Die Plattform mit Heckeinstieg
verflgt Uber groBe Seitenpolster
fUr eine weiche Auflage in seitlicher
Bedienerposition. Eine profilierte
Lehne an der Plattform mit
Seiteneinstieg bietet eine weiche
Kontaktflache zum Anlehnen.

Die patentierte gewichtsverstell-
bare FlexRide™ Aufhéangung —
optional beim Heckeinstiegsmodell
— kann individuell an das
Korpergewicht des Bedieners
angepasst werden und sorgt somit
fUr hervorragenden Fahrkomfort.

Die vorhandene Elektrolenkung
verbessert die Mandvrierbarkeit
und Ansprechempfindlichkeit
selbst bei schweren Lasten.

Die intelligente Funktion zur
taktilen Rickmeldung analysiert
die Betriebsbedingungen und
passt die Lenkkrafte fUr ein
erhohtes Sicherheitsgefuhl des
Bedieners an. Im Kombination
mit Active Traction und der
Geschwindigkeitsreduzierung bei
Kurvenfahrt ermdglicht die Elektro-
lenkung eine ausgezeichnete,
sichere Fahrleistung.

Bedienelemente

Die X10® Deichsel, die die
gleichzeitige Betatigung
samtlicher Funktionen mit einer
Hand ermdglicht, verbessert die
seitliche Bedienung und sorgt

flr maxi-male Sicht in beide
Fahrtrichtungen.

Ein ergonomischer Fliigelschalter
fUr Vorwarts/Ruckwaérts sorgt

flr prézises Mandvrieren. Die
Handgriffe sind mit Urethan
Uberzogen und wirken kalte- und
schwingungsdémpfend. Zusatzlich
sind leicht zu betétigende
Huptaster in die Griffe integriert.
Durch den Fahrgeschwindigkeit-
Wahlschalter kann zwischen

zwei voreingestellten Fahrprofilen
ausgewahlt werden. Je nach
Erfahrung oder Einsatzerfordernis
kann der Bediener ein entsprechen-



des Leistungsprofil wahlen.
Proportionales Anheben und
Absenken erméglicht eine schnelle
und prézise Lastpositionierung.
Die schnelle Reaktion und
Geschwindigkeit der Hub- und
Senkfunktionen erfiillen die
anspruchsvollen Anforderungen
der Doppelstock-Anwendungen
bei einem sehr geringen
Gerauschpegel.

Umfassende
Systemsteuerung

Access 1 2 3°

Die Access 1 2 3 Technologie von
Crown sorgt fur optimale Leistung
und Kontrolle. Diese stellt eine
Kommunikationsschnittstelle flir
Bediener und Servicetechniker zur
Verflgung, dient als intelligentes
Koordinationssystem fUr den
Gabelstapler und bietet moderne
Diagnosefunktionen zur Verein-
fachung von WartungsmafBnahmen.
Uber das Display hat der
Servicetechniker Zugriff auf das
eingebaute Diagnosesystem und
kann so die Ein- und Ausgange
wahrend des Betriebs des
Staplers aktiv erkennen.

Ein Laptop oder Wartungsterminal
ist nicht notwendig. Der Verlauf
der Ereigniscodes, der die letzten
16 Ereignisse umfasst, kann Uber
das Display aufgerufen werden.

Das Display ist eine intuitive
Bedienschnittstelle, die den
Bediener Uber Veranderungen
(Betriebsstunden, BDI, Bediener-
meldungen, Ereigniscodes), die
die Staplerleistung beeinflussen,
auf dem Laufenden halt. Bei ent-
sprechender Aktivierung hat der
Bediener die Auswahl aus drei
Leistungsprofilen.

Die Fahrzeugparameter kdnnen
Uber die Anzeige aufgerufen
werden, um die Staplerleistung
an bestimmte Anwendungen
anzupassen oder auf besonderen

DT 3000 SPEC D 12/22, 10
M03386-001-08
Gedruckt in Deutschland

Wunsch des Bedieners individuell
einzustellen. Darlber hinaus
stehen bis zu 25 PIN-Codes zur
Vergabe an einzelne Bediener und
gegebenenfalls auch zur Belegung
mit einem der vorprogrammierten
Leistungsprofile zur Verfigung.

Aufhidngung der
Antriebseinheit

Bei der Aufhangung der Antriebs-
einheit werden chrombeschichtete
Stangen und abgedichtete
Gleitbuchsen fur Langlebigkeit
ohne erforderliches Nachstellen
verwendet. Die Aufhangung ist
um 60 mm hohenverstellbar. Der
konstante Reifendruck sorgt fur
eine ausgezeichnete Leistung auf
Rampen. Das System verringert
StoBe, die auf das Fahrgestell,
montierte Komponenten und den
Bediener wirken.

Die Funktion Active Traction,

die bei Gabelstaplern mit
Elektrolenkung Standard ist, nutzt
Hydraulikdruck zur Erhdhung

der Fahrleistung. Eine verringerte
Rutschgefahr und eine verbesserte
Bremsleistung sind besonders bei
steilen oder nassen Rampen sehr
nutzlich.

e-GEN® Bremssystem

Die Leistung des drehmoment-
starken Fahrmotors wird genutzt,
um das Fahr-zeug abzubremsen
und in Stillstand zu halten, bis
wieder ein Fahrbefehl ausgegeben
wird; das trifft auch zu, wenn das
Fahrzeug auf einem Gefalle
eingesetzt wird. Durch dieses
System werden Einstellarbeiten
und VerschleiBstellen eliminiert und
eine Wartungs-freiheit auf ganzer
Linie erreicht.

Eine automatische Parkbremse
schaltet sich ein, wenn das
Fahrzeug gebremst wird und
der Bediener den Bedienerstand
verlasst oder der Strom
abgeschaltet wird.

Zertifiziertes Qualitdtsmanagement-
lso 9001 system fiir Design, Entwicklung,

Herstellung, Verkauf und Produkt-

unterstiitzung von Flurférderzeugen.

DT 3000 Serie Technische Daten

Sicherheitsbestimmungen
Das Gerét entspricht den europa-
ischen Sicherheitsbestimmungen.

Die angegebenen MaBe und
Leistungsdaten kénnen aufgrund
von Fertigungstoleranzen unter
Umsténden leicht variieren. Die
Leistungsdaten beziehen sich auf
ein Serienfahrzeug. Sie werden
durch Gewicht, Zustand des
Fahrzeugs, die Art seiner
Ausstattung und durch die
Arbeitsbedingungen beeinflusst.
Crown behélt sich Anderungen
an Produkten und Daten ohne
Vorankundigung vor.

Europaische Fertigungsstatten:
Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Deutschland
WWW.Crown.com
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